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Krokové motory

krokovy motor se ot nespoji¢ po stupnich, které se nazyvaji krokem,

Déleni:

1) jednofazové- rotor je tvdien stdlym magnetem a stator ma jedno vinuti, &emtiddochazi z&nou polarity proudu ve
vinuti statoru, magneticky tok statorového vinutpozuje permanentni magnet rotoru, motor s& @@uze v jednom
sméru danym mechanismem rohatky se zapadkou — poséikgohoniasovych stroji,

2) dvoufazové- rotor je tvden stalym magnetem a stator mé shinuti, k natéeni dochazi postupnou 2nou polarity ve
vinutich statoru, rotor se vzdy natwe snéru magnetického pole statorového vinutikrok je 90°,
dvoufazové motory setl na:

- unipolarni — budici vinuti je rozkno na d¥¢ poloviny, vZzdy je buzena pouze polovina vinuti kexdé polovig
protéka proud vzdy stejnym gnem,
- bipolarni — budicim vinutim protéka proud v olsmrech.
Upravou rotoru tviieného déma axialnimi permanentnimi magnety dpagmi nastavci se zuby posunutymi o
polovinu poélové roztie I1ze dosahnout kroku 7,5°.

3) vice fazové(negastji 4~) — krokovy motor s malym krokovym dhlem
- narozdil od jednofazovych a dvoufazovych mijerrotor z magneticky skkého materialu,
- rotor ma tvar ozubeného kola — tzv. zuby, takté¥or niize mit poly ve tvaru zuh
- pcet zuhi statofi a rotoru je vZdy rozdilny, néprotor ma o 2 zuby mémez je poet vyniklych péti statoru,
privedenim proudu do odpovidajiciho vinuti se rotatoti tak, aby se mensil odpor magnetického obvodugrav
buzeného statorového vinuti sousedni zuby rotoru se madasté&né piekryvat s poély statoru o hodnotu kroku.
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Dvoupélovy krokovy motorek
a) schéma mechanickéhoiepinani, b) postup spinani kontak, c) princip €innosti

Vlastnosti motoru d@izeni chodu krokového motoru:

prepinani proudu pblstatoru provadi tranzistorovy spénaiidici jednotka,

krome jednofazového motoru je gmot&eni je dan piadim a smyslem buzeni vinuti statoru,

pro dosazeni rychlé zmy rotoru (maléh@asového zpozahi) musi mit rotory malou hmotnost maly moment
setrva&nosti, (ale sotasré ma motor omezeny &vy moment),

krok motor je v rozsahu 151°,

ot&ky krokového motoru jsou omezené meznim kittiém, kdy motor pestava reagovat na slédicich impulé a vypadne
ze synchronismu,

do mezniho kmit&tu je gresnost nastaveni velka a neni nutna kontrola palaioyu — tj. zgtna vazba,

motory dosahuji azskolika tisic kroki za sekundu,

to¢ivy moment je velmi malyv rozsahu hodnot 10+ 10*N. m

uziti:

motory se uzivaji hlawnv automatizénich zaizenich pro fesné nastavovani polohy pokadého mechanismu,
déle Ize pohony uzit k pohonudiimdel, vald a tiskacich hlav tiskaren

Princip vice fazového motoru s magnetickym obvoderayby vyuzivaji synchronni linearni motory.
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Krokovy motor s axialné ulozenym Pribéh magnetického pole krokového motoru
permanentnim magnetem na rotort s axialné ulozenym permanentnim magnetem na rotor

Princip ¢innosti dvoufazového krokového motoru s 18 zuby ratru a 2 zuby na kazdém pdlu statoru,
rotorové zuby jsou tvafeny permanentnimi magnety



