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1. Jednofazové asynchronni motory s roztovym vinutim A

jednofazové vinuti motoru vyt¥bv magnetickém obvodu motoru pulsujici L .
magnetické pole, ‘
pulsujici magnetické polegdstavuje dva proté#iné magnetické toky s Ghlovou B2
rychlostiat,

tyto toky indukuji v rotorovém vinuti nafi (= protéka jim proud a magneticky tok
pasobi proti toku statorovému), motor vSak neni senoge roztdit, je-li vSak
motor cizi silou roztéen je schopen se pak daledeth

je-li k dispozici p&ateini impuls, ktery da motoru &ité ot&ky je motor schopen se
dale sam otéet a pohaét zagz,

v jednofazové siti Ize tivé magnetické pole vytid dvémacasové posunutymi toky
0 90° vytvdenych d¥éma vinutimi prostoro¥ posunutymi také o 90°,

vysledkem je tdivé magnetické pole schopné ragdtdkotvu nakratko,

Rozlozeni stojatého

Posunuti proudi Ize péi jednofazovém napéjeni dosahnout: magnetického pole na d¥
a) druhé civka bude navinuta z vodét o velkém n&rném odporu (nag. z mosazi) a protib éZna totiva pole
malém piitezu nebo je do série zapojen odpovidajici E
odpor, vysledkem je posunuti fazoru proudu druhého My
vinuti, vysledny posun fazoru nebude 90° - mluvonrtav. T
odporovém rozéhu, My

b) drubha civka je navinuta stejnym Zgobem jako prvni, ale ma
do sériezapojen kondenzator,

Rozkshnuty motor je v dsledku skluzu, kdy se v rotorovém vinuti indukuggtti, schopen se
ot&et a dosahovat odpovidajicih@it@ho momentu. ¥Sina motoé pouziva pomocné vinuti
pouze k rozbhu, jeho odpojeni se provadi agstivym spingem nebo tléitkem stl&enym
obsluhou pouze po dobu rait.

ohe civky vytvai ot&ejici se magnetické pole, jehoz -‘——/ M |1

prabéh bude elipticky a postak roztaieni motoru, -N— 0 M2 —+N

vysledkem bude posunuti fazoru proudu druhého inut

pti spravné volt kondenzéatoru bude vysledny posun

fazoru 90° - mluvime o tzv. kapacitnim régi, M
nevyhodou kapacitniho rohu je velky proud i o oo o i
prochazejici rozéhovym vinutim (v dsledku sériového Momentova charaktgr|stjka} protib éznyc}h magnetpkych poli
zapojeni induénosti a kapacity se zmenéi celkova M1,M, — protib&Zné momentoveé charakteristiky,
impedance rozthového vinuti), proto musi byt motor My — vysledny moment

vybaven vyping&em, ktery odpoji po uk@eni rozighu U

odpoji rozkghové vinuti — toho se dosahuje ddslivym vypingem, A

M

A Irv
Zména snéru ot&eni se provede z&mou kond: vinuti hlavniho nebo rozhové vinuti. ,<\9)
Motory se pouzivaji k pohonu ek, \Wetrg automatickych, oditdivek, kompresdr /

chladntek a mrazniek, wtSich ventilatoit a dalSich jednofazovych spebici, kde se nepozaduje /, iy

regulace otéek.

Vykon motoru je polovini ve srovnani se stejnym 3—fazovym motorem.
Fazorovy diagram
asynchronniho
motoru s rezistorem
L L v rozbéhovém vinuti
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asynchronniho motoru
s kondenzéatorem

Jednofazovy asynchronni motor Jednofazovy asynchronni . ; N
vy asy vy asy v rozbéhovém vinuti

s odporem v rozl&hovém vinuti. motor s kondenzatorem v
rozbéhovém vinuti.
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2. Jednofazovy indukéni motor se stirénymi poly

3. Trojfazovy motor v jednofazoveé siti
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Momentova charakteristika motoru se d€éma kondenzatory
M - charakteristika samotného hlavniho vinuti - 1 ze,
M, —charakteristika s jednim trvale zapojenym
kondenzatorem,
M 3 - charakteristika se dwma kondenzatory p¥i rozbéhu.

Jednofazovy motor se déma kondenzatory
v rozbéhovém vinuti
C, je trvale zapojen,
C; slouzi pouze k rozihu.

rotor motoru ma kotvu nakratko,

magneticky obvod statoru ma vyjadé poély s navinutym vinutim budici
civky,

rozbihové vinuti je nahrazeno zavity nakratko ugrigmi v pélovych
nastavcich magnetického obvodu,

jednofazové budici vinuti vyt¥bv magnetickém obvodu pulsujici
magnetické poleasast tohoto pole prochazi zavitem nakratko, kde se
indukuje napti,

v disledku malého odporu prochazi zaviteményaproud a na rozdil od
budiciho proudu mé t&hpouzeginny charakter,

proud v zavitu nakratko vyt¥omagneticky tokéasové a prostorév
posunuty proti budicimu toku, tim vznikne velmi okdnalé tgivé
magnetické pole, které umozni rozai rotoru s kotvou nakréatko,
zakérny moment a vykon je malyiadu desitek walit ale motorek ma
tichy chod,

Gginnost je malé a sén ot&eni je pev dan zavitem nakratke> nelze

Jednofazovyéty¥poélovy indukéni motor
se stirénymi pély (ns=1 500 ot.min"),

meénit,
uziti - malé ventilatory a pohony specialnictizeni — dive magnetofony ®p — tok DO!U,
a gramofony. ®;- tok zavitu nakratko
L L
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motor pro nagti 230/400 V Ize fipojit

k jednofazové siti podle obrazku, motor ma
vlastnosti jednofazového motoru s kondenzatorem
v rozbshovém vinuti,

pro roztEh se gipoji kondenzétor, ktery se po
ukorteni rozighu musi odpojit,

zmeEna snéru ota&eni se provadiifpojenim
kondenzatoru ke druhé nenapajené fazi,

velikost kondenzatoru se voljiF na 100 W vykonu
(ptesreji 68uF na 1000 W),

vykon motoru je v porovnani s 3-fazovym
napajenim 1/3.

230 V

U

Trojfazovy asynchronni motor Trojfazovy asynchronni motor pro
pro napéti 230/400 Vp¥ipojeny napéti 127/220 V gipojeny
k jednofazové siti 230 V k jednofazové siti 230 V



