Optické zkousky tvarové shodnosti rotorovych lisé vétrné
elektrarny

P vystupni kontrole rotorovych ligtse vyuziva jedna z technologickych novinek
dneSni doby. Tvarova shodnost vyrobenychulise mimo jiné porovnava pomoci

fotogrammetrie.

Umiseni referernich bod na plochu listu rotoru

Na plochu rotorového listu jsou nalepeny paskyflexaimi teiky. Tyto tegiky maji
kalibrovanou velikost i vzdalenost od sebe a slgak referetini body. Zkoumana oblast se
vyfoti digitdlnim fotoaparatem zkolika rozdilnych ahi. V pctitagi pak specialni program
analyzuje tyto referami body. Pomoci numerickych metod z dvojdimenzioita@ obrazu
vytvori trojdimenzionalni model. Toto se nazyva 3D transface.
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Vyfoceny rotorovy list s teiky pipravenymi pro 3D transformaci

Paocitacove zpracovany obraz konce rotoroveho listu. Pomoaienickych metod byla
z rekolika obrazk urcena presna poloha bodu. Ta je nyni zanesena do CAD/fedistkde je
porovnavana sfesnym modelem. Barevnost bhadm oznéuje odchylku od gedlohy.
Zelenéa barva zné spravnou polohu bodu a model g#mou osou jsou v daném lgod
identické.



Tato metoda je samigmeé jedna z mnoha, ktera se pouzivékontrole rotorového
listu. Je al&gasow nara@na, a tak se pouZziva jen na oblasti, kde jégbat jfesneho dodrzeni
tvaru. Napiklad nalk¥zna hrana listu, kde dodrZzeriepného tvaru zatuje spravné prouhi
v mezni vrst¢ ¢i na konci listu, kde nedodrzeni spravného tvarawysilo indukovany odpor
a tim hl&nost listu. Na méhdilezité oblasti se pouziva klasického srovnani béosau.

Zdroj: http://www.csve.cz/cz/clanky/opticke-zkousky-tvaeeshodnosti-rotorovych-
listu-vetrne-elektrarny/319




