Trojfazové linearni motory

Linearni motory jsou pohony, které vyvolavaji lineani (p¥imoéary) pohyb.

K pochopeniinnosti linearniho motoru je mozno diegstavit statorové vinuti rataiho motoru rozvinuté do roviny.
Je-li toto rozvinuté vinuti napajeno trojfazovynopdem, pohybuje se magnetické pole vy vinutim v rovig
jednim snérem, nap. zleva doprava. Misto &wvého pole vznikd posuvné (postupné) pole.éSpotupu (posuvu)
magnetického pole je st&jfako u t&ivého stroje dan sledem fazi.

Konstrukce: magneticky
Budici vinuti vytv&ejici postupné magnetické pole’®=*
odpovidajici statoru trojfazového motoru, se nazyva
induktor. Magneticky obvod induktoru se sklada s z
svazku plech hiebenového tvaru s v drazkach uloZzenym
trojfazovym vinutim. Motor pouzivd dva induktory
umisgné proti sob. Pohybliva ¢ast linearniho motoru
odpovidajici rotoru t&ivého motoru zapojenému nakratko <= smérpohybu magnetického pole induktoru
se nazyva kotva. Kotva tiena dobe vodivym &lesem
(nag. silnou hlinikovou deskou) je umise mezi oBma
induktory. Je-li kotva z feromagnetického materidtagF. z oceli, post& k ¢innosti motoru pouze jeden induktor,
protoze magneticky tok mezi pdly induktoru se umyies kotvu, (nemusi se uzavirat mezi protilehlymiypdbou
induktor). Obdobr mize byt druhy induktor nahrazen feromagnetickym &mm, kotva se pak pohybuje mezi
induktorem a feromagnetickym uzéem.
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Princip €innosti:
Postupné pole induktoru indukuje v debvodiw kotvé silné
vitivé proudy. Podle Lenzova pravidla zeslabuji indwu@d
proudy postupné pole induktoru, jejich&rje proti snéru proudi
induktoru. Vfivé proudy vyvolaji v prosedi postupného pole
induktoru silu ve siru pohybu postupného pole.
U linearniho motoru iize byt pohyblivy induktor nebo kotva:

- je-li induktor upevin, pohybuje se kotva ve s$m 0

B . —= v,
postupného pole;
- je-li kotva upevina, pohybuje se induktor ve &m Porovnani momentovych charakteristik
opainém nez je skt postupného pole. linearniho motoru a motoru s kotvou nakratko

Vlastnosti linearnich motori:
- linearni motory se chovaji podabjako asynchronni motory;
- rychlost postupného pole zavisi na krfitobudiciho proudu, na vzdalenosti a&fpopéki induktoru;
-k indukovani uiivych proudi v kotw& je nutny skluz pohybu kotvy k toku induktoru;
- pti zatizeni skluz velky a fize gresahnout 50 %, zigodu velké vzduchové mezery a velkého odporu kotvy
(kladeného \ivym proudim);
- linearni motory maji velky z&bny moment;
- momentova charakteristika jeskka, motor se chova jako asynchronni motor s ampon rotorem.

Pouziti:
Linearni motory jsou pouZivany jako pohon pro tramsmaterialu, pro pohony v obrédich strojich a manipulatorech,
ovladani vrat, ovladani pohybu velkych desek agmtmon magnetickych vld@kvznasejicich se nad kolejnici.



