STRIDAVE M ENICE NAPETI
- méni efektivni hodnotu gidavého nagti pii neznénéném kmita@tu,
- jsou elektronickou obdobou transformditarrychlou a plynulou regulaci vystupniho éi&p
- uzivaji se kiizeni otéek komutatorovych motér regulaci osstleni a vykonu elektrotepelnych spatbica,

a) Jednofazovy stidavy méni¢ napéti
- antiparalel§ zapojené tyristory T1la T2 umiadji regulaci proudu v obou periodach napéajecihctiaprozsahu 0
az 180° fazovéhtizeni kazdé periody,
- pro efektivni hodnotu vystupniho n#ppro odporovou z&¥ plati:
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Jednofazovy sidavy o
menié napti Prabéhy napéti a Fidicich proudi na
< odporovou zati iednofazovém obousrérném sttidavem menidi
b) Cyklové Fizeny spin&
- omezuje nefiznivy vliv méni¢e na napdjecitiim, Ze provadi &
regulaci vystupniho n&fi po celych periodach + f"\
- Uhel fazovéhdizenia nabyva hodnot 0 nebo maximalni " \.
hodnotya .y kdy je stidat trvale oteven, “ —Y1
- efektivni hodnota vystupniho n&pje dana vztahem: v/
“r
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kde: t je doba otekeni nenice,
tcje doba cyklu.
- vystupni napti je vhodné k napajeni elektrotepelnychizenti,
nehodi se vSak k napajentinych spdtebii a pohor.

Prabéhy napéti cyklové rizeného stidace

STRIDA CE

- jsou obvykle napéajeny stejnogmym nagtim, na vystupu je Hdavé napti,

- zékladem je fazavtizené spinani tyristbmebo tranzistdr,

- fazovétizeni tranzistar pracujicich ve spinacim rezimu je snazsi, alerjeazeno na vystupni n&pdo asi 600 V a
proudy a do asi 200 A,

- stiidate vySSich vykoh pouzivaji jako spinaci prvky tyristory a k jejieipinani se pozivaji specialni komitna
obvody snizujici proud tyristoru na nulu a tim jelmaveni - vypnuti,

- vystupni napti je vyrazré nesinusového fibéhu , &tSinou obdélnikového pbéehu,

- Siroké uplatini nachazeji gidace i napajeni asynchronnich motian regul&nich pohonu v gimyslu a
v elektrické trakci.



Jednofazovy skida¢ s vlastni komutaci

Princip komutace: 4
fizeni z&ina sepnutim tyristorliyl, Gbytkem nagti na primarnim vinuti
1-2 transformatordr. dojde k nabiti komutaiho kondenzéatorC na
vyznaenou polaritu Tr.
sepnutim tyristord’y2 se nejprve fesTyl zatne vybijet kondenzatd®, = +12' )3
tim dojde k uzateni tyristoruTy1, po ukoieni vybijeciho cyklu C
kondenzatoru nasleduje jeho nabiti nacmpa polaritu Gbytkem naigi r—ik
na vinuti2-3 a kondenzato€ je pripraven provést komutaci (vypnuti) Ty1 I Ty2
Ty2, ¥
v dasledku zngn sneru a velikosti proudu v primarnich vinutich Gl
transformatord-2 a2-3 se v sekundarnim vinuti indukujeidaveé napti  _ .,_('\_IqY'\_
U, 5
velikost primarniho proudurpsepnuti tyristal je omezovana narazovou Jednofézivy sl;‘tida,é s vlastni

omutaci

tlumivkou Tl., ktera sotiasré omezuje strmost fbéhu proud: pri
sepnuti tyristat.

STEJNOSMERNY MENIC (PULSNi MENIC)

slouzi k napajeni stejnogmmych spotebicii, u kterych je poZzadovano prémé napdjeci n&fi a je-li k dispozici
pouze konstantni stejnosmého napti,

typickym pikladem jsou stejnos¥mé trakni motory,

meéni¢ predstavuje cyklo¥tizeny spin&realizovany polovodovou sodastkou tyristorem nebo tranzistorem
pracujicim ve spinacim rezimu,

stredni hodnota vystupniho n#tpje dana: -
t
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kde: z=-% jezaté?ovatel — skida iz v % @
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t; — je doba sepnuti, - < S
tc — je doba cyklu — periody,
stejré jako u stidatti musi mit odvod Pribéhy napéti na stejnosnérném pulznim méni¢i

stejnosmirného ngnice @i pouziti tyriston
komutani obvody



