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Elektrické pohony jsou ovladany spinacimi prvky.
Cilem ovladanije zapnuti nebo vypnuti pohonu v zavislosti na dagku technologického nebo dopravniho procesu..
Automatické ovladani jefizeni technologického procesu be&asticlovéka.

Ovladani miaze byt realizovano:
a) elektromagnetickymi spinai — souboru relé a styk&, jejichz vhodnou kombinaci a zapojenim se dosahne
pozadovanéinnosti zd&izeni podle pozadavku technologie vyrobniho nelralmiho proces
b) elektronickymi spina¢i — ovladajici elektronické spite (tranzistory, tyristory nebo triaky),
spind@e jsoutizeny elektronickymiidicimi jednotkami nebo jsou sésti chto jednotek,

a) Elektromagnetické sping&e
- sepnuti spinde je realizovana fitazenim kotvy elektromagnetu proudem ovladacihadh,
- kotva elektromagnetuje spojena s kontakty spifeg
- pFi poruSe napdjeni ovladaciho obvodse silou pruzin nebo gravitaci vrati elektromagrgtisping do
vychozi polohy — tim je zabezfEno bezpéné odpojeni pohonu od napéjecé sjt
-z bezpeénostnich dvodi mize byt pro napéjeni ovladaciho obvodu pouzito bempenalé nati, nag. pro
ovladaci obvody stréjse pouziva nagi max. 50 V AC,
- pii kresleni schémat se ozngi kontakty civky elektromagnetu Al a A2,
- nevyhody elektromagnetickych spéia
- omezené mnozstvi funkci, které Ize spimaalizovat,
- u slozigjSichteSeni narénost propojeni pruk ovladacich obvoil
- hlugnost spinani,
- vlozeni nové funkce do obvodu znamen&mampropojeni prvi ovliadaciho obvodu
- vyhody elektromagnetickych spifia
- mohou nahrazovat hlavni vypiha
- bezpeéné odpojeni obvadpti poruse

stykaée:—slouzi ke spinani stejnodmého nebo 3-fazovéhastavého proudu,
— kron® hlavnich kontakt ma styk& negasgji dva pary zapinacich a dva pary rozpinacich pamycic
kontakt: vyuzivanych k blokovani a pomocnym funkcim,

relé  — plni v obvoduidici funkce (zvySuji pget kontakd, blokuji vzajemné funkce, nastaviiiisova zpozthi),
neslouzi ke spinani vykonovych pivgystému,tj. spinaji malé proudy!
— nefastji se pouzivaji relé:
— pomocna — pro zvySeni ¢ia kontakii a realizaci logickych funkci,
— c¢asova — pro nastavetdsového zpozahi nebo doby chodu, naro rozgh motoru,

— tepeln& - hlidaji nastavenou mezni hodnotu protjidzgbraiuji pietizeni pohonu,

Oznafovéani funkénich jednotek:

EL - svitidla

EH - topidla

F - jistici gristroje- obecw

FU - tavné pojistky

FA - proudové ochranyproudova relé, jiste vedeni

HL - optick4 signalizéni za&izeni

JK - jistice

K - rele

KM - stykat

M - motory, v dolni polovir kruhu je uveden druh napéajeciho &#ap
pii pouZiti zlomku je ve jmenovateli vykon v kW

P - m&fici a zkuSebnifstroje

Q - mechanické vypiia v silovych obvodech

QM - vypinae — obec#

QF - motorovy jist

S - spin&e elektrickych obvodu — obeén

SB - tiatitka

SQ - spin& polohy, koncové spinge v ovladacich obvodech

X - svorkovnice

XZ - zasuvky

RH - rozvad¢ — hlavni

RM - rozvad¢ — motorovy

RS - rozva& — s\wtelny

RMS - podruzny rozvad pro rékolik druhi obvodi
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Barevné ozn&eni ovladacich tl&itek:

barva vyznam vyklad ifklad pouziti

CERVENA | nebezpény stav pouZit v nebezienebo nouzi nouzové zastaveni

ZLUTA abnormalni stav pouzit za abnormalniho zasah k potkeni abnormalniho

(vyjimeény stav) (vyjimeéného) stavu stavu

ZELENA | bezpény stav pouzit k fiprawé normalniho stavy uvedeni do chodu

MODRA | ptikaz vraceni doidvgjsiho stavu

BILA bez utitého vyznamu | v3eobeé&mpro spudni funkci START / ZAPNUTO (pednosts)

krom& nouzového vyznamu VYPNUTO / STOP

SEDA START / ZAPNUTO
VYPNUTO / STOP

CERNA START / ZAPNUTO
VYPNUTO / STOP(pednostis)

Barvy svételnych nawsti

Barva Vyznam Vyklad Fklady pouziti
CERVENA | Nebezpegi Nebezpéné podminky Okamzitéinnost k odvraceni
nebezpéného stavu — n&pnouzové
zastaveni
ZLUTA Vystraha Hrozici kriticky stav Sledovani a netisah- naib obnoveni
pozadované funkce, odvraceni hrozici
poruchy
ZELENA | Bezpéna funkce Normalni podminky Bezmy chod, normalni stav
MODRA | Prikaz k provedeni ScEleni stavu vyzadujiciho | Prikaz k provedeni akce
funkce ¢innost obsluhy
BILA Bez zvlastniho vyznamu Ostatni stavy, VSeobecna informace
maze byt pouzita kdykoliv je
pochybnost o pouziti
CERVENE, ZLUTE,
ZELENE, MODRE

Zéasady kresleriadkovych (liniovych) schémat pomocnych (ovliadactbyodi:

- napdjeci zdroj se kresli jakodsvislégary, plus a minus pro DC obvody, L1 — L3 a N (PEN) Aéobvody,

- vlevo se kresli plus nebo fazovy véodvpravo se kresli minus nebo N vadi

- v8echny kontakty se kresli v poloze, ktera odgawtavu bez n&fi = nemusi se kreslit schéma posloupnosti
nebo prova& obséahly popisinnosti,

- nalevé strahschématu se ke kazdérédku napiSe jeho padovécislo €islovani od zhora db),

- naprvé stranse vpravo kadku s elektromagnetickym spéem pisetislofadku, ve kterém ma spiha
kontakt, pro zapinaci kontakt s pruhem righpro rozpinaci kontakty pak s pruhem dole,

Zasady kreslenfadkovych (liniovych) schémat silovych (vykonovydivodi (rozvadcn):
- silové vodte (fazové, N a PE pro AC obvody nebo + a — pro D@dy) se kresli vodoro¥n
- vicevodtové vedeni je zndza¥no jednowarou se zakreslenim ovladacich prvk

Projit zn&ky Dilenska pirucka | strana 129 — vSeobecné &apro elektrotechnickad schémata
Projit zn&ky Dilensk& pirucka | strana 128 — tidtka a kontakty
Projit trojpdlovy styka a tepelné relé Dilenskdipucka | strana 129 a relé Dilenskérpeka | strana 130
Zapojeni ovladacich obvéd
1) ovladani styk&e z jednoho mista — strana 133
2) ovladani styk& z vice mist strana 134
3) vzajemné blokovani dvou styKa— strana 135
4) styka&ova reverzace s kontrolou krajnich poloh— strarta 13
5) styk&ové gepinani Y-D tlaitkem na vydrz — strana 143
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b) Elektronické p¥istroje pro ¥izeni a ovladani pohoi a elektrickych spotebi¢i

Protizeni pohof, kdy se poZzaduje ztna ot&ek se pouZivafirekvenéni ménice.

Pohony, které nevyzaduji Zmu ot&ek lze ovladatiidici jednotkou provégiici spinani obvodu s pohonem
elektronickymi spin&. Spinacim prvkem v elektronickém spinaniZze byt stejnosgrnych obvodech tranzistor, ve
stfidavych obvodech triak nebo antiparatehapojeny tranzistor nebo tyristor.

K fizeni pohonu lIze vyuzpogitaée (PC) s odpovidajicim rozhranim pro vstup p#unpro fizeni a vystupu
fidicich signél ovladajicich vykonové spinaci nebo redgnlgednotky, pipadré programovatelné automaty které
umoziuji naprogramovani rozsahlého soub&innosti.

Pro jednoduchéidici Ukoly v domovni a instatai technice, ale také&igkonstrukci stroj a gistroji se pouzivaji
—Fidici jednotky (nekdy také ozn&ované jako tzvmalé Fidici pristroje). Vyrobci je oznauji jakofidici relé, logické
moduly,fidici nebo spinaci jednotky. Tytdigtroje se pouzivaji vSude tam, kde nasazeni pmugratelnych automat
(PLC —tizenych poitacem) jeS¥ neni hospodarné. Pouzivaji se ingmo fizeni os¥tlovacich zéizeni, proiizeni
pohoni jednoduchych Zé&zeni budov nebo pmyslovych straj.

U magnetoelektrickych — zadratovanyigticich systém (bez programové paiti) je kazda funkce realizovana
zapojenim fistroje (tj. hardwaro¥), nag. ¢asové relé zajifije zpozdni pomoci zpo&ovaciho obvodu.

Malé fidici systémy mohou byt naprogramovany na prémadiznych funkci, nap ¢asového relé. Ret funkci,
které jefidici jednotka schopna provige omezeny, aviak dostéte pro plreni pozadovanéinnosti.Ridici jednotky
(i od jednoho vyrobce) se vyrabi é&znych provedenich s ohledem na pozadovanou fulNaiiklad pro oviadani
oswtleni jsou patebné funkce pomalého zvySovani, snizovani neb@wast intenzity osstleni, zatim co pro pohon
bran nebo rolet je zcela po&tici spinani motoru pro pohyb ve dvoudgseth.

Konstrukce a princip ¢innosti

Zakladen¥idici jednotky je podokinjako u programovatelného automatu mikroprocessgjinou mikrokontrolér,
ktery ridi ¢innost jednotky. Jednotky pouZzivaji vlastni sadstrimkci, kterymi se nastavuji integrované funkaalys
instrukci nohou byt standardizované nebo . firemi@kupina instrukci s parametry Wq@rogram uloZzeny v pagti
jednotky. Nekolik jednotek nfize tvdit menSi uceleny systédidici nagiklad celou budovu. PokédejSi systémy
umoziuji dalkovétizeni speéivajici v aktivaci nastavené funkce nebo dalkovpréagu systému sgévajici ve znné
nastaveni paramétrsystému. U nejjednodusSich jednotek se neprovagjrgmovani — vyt@ni novych funkci, ale
meéni se pouze parametry pouzitych funkci — tj. préws@dpouze tzv. parametrizace.

Podréty pro ¢innost fidicich jednotek fichazi na vstupy oduagnych snim&i (senzow), vystupni jednotky
(aktory) se ppojuji na vystupni svorkyidiciho systému. Napajeci ndpje u malychtidicich systéma vétSinou
zarovéi i napajecim nafiim senzai.

Velmi ¢asto sefidici jednotky pipojuji na skrnici — specialni vedeni &gné k penosu informaci mezi prvky
systému. Sérnice umoduje komunikaci mezi ¢kolika specializovanymi jednotkamiiipadré sowasné ovladani
nékolika fidicich jednotek jedinym podtem.

Vystupyiidich jednotek jsou galvanicky o#ldny od vstuf. Samotn&idici jednotka vSak nezafijje bezpené
odpojeni ovladaného sgebice od napjeci it To mohou zajisti pouze elektromagneticka relétgse i opravach
systému musfkidici jednotky odpojit od napajeni.éiinafidicich jednotek umdiije gimé spinani sptebict do
hodnoty daného proudu ( maBA), pro &tsi proudy se pouzivaji elektromagneticka nebotedaicka relé, fipadré
stykate. Na vystupechidicich jednotek jsou n&sgji zapojeny tranzistory spinajictimo ovladané #ézeni. Nema-li
jednotka opdeny vystupni spinaci tranzistoryepstovou ochranou nesmi jiz do spinaného obvodu zapbjpédny
mechanicky spirg ktery by mohl zpsobit Fi spinani a rozpinani nebezpé indukovana napi presahujici z&rné
napiti tranzistoru.

Poznamka: Pouze pro velmi velké proudy se ke spstadavych proud pouzivaji tyristory.

Pro (ely programovani a kontroly sigrigha vstupech a vystupech miédici jednotky ovladaci panslrskolika
tlacitky a LCD displej v jednodusSich provedenich skugignaliz&nich diod LED .

Jednotky bez displeje a ovladaciho panelu se pipkivezeni, i kterém za provozu nedochazi keémhprogramu
nebo ke zréng nastavenych hodnot — rozsghnosti této jednotky je v3ak velmi omezeny a pmnicstavy jsou
indikovany barevnymi diodami LED.

Umisténi

Ridici jednotky se velmiasto umiguji do rozvadéa nebo rozvodnic, kde se montuji na montazni lidggnotky
dosahuji rozrri od 4 do 12 instatmich jednotek (standardnii jednoho jistie 17,5 mm).Ridici jednotky se
vyrabsji pro mizna napéjeci n&ti, nag. pro stejnosirné nagti 24 V nebo pro stdavé napti 230 V.



