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Soustrojim nazyvame dva nebgknlik strojia na spoléném kideli nebo straj spojenych pevnymi spojkami (skupina siijoj

Leonardova skupina

- se sklada zetlavého motoru (synchronniho nebo asynchronnffdiiiho dynama, bud a stejnosgrného motoru,
- naspoléné Hideli se stidavym motorem se nach&adici (hlavni) dynamo G2 s cizim buzenim a BU@L (dynamo

s paralelnim buzenim),
- fidici dynamo G2 napaji stejno&my motor s cizim buzenim M2,
- budi G1 napdji budici obvodydiciho dynama G2 a motoru M2,
- vyhodou je dosaZeni stalého momentu ve velkésatuz otéek,
- regulace se provadi:
a) pot&ky motoru M2 se zvySuji odbozuvanim motoru

b) moment motoru M2 se zvySuje zvySovanimatiapaiidicim dynamu G2,

- rozsahtizeni napti fidiciho dynama je az 30:1,
- rozsak¥izeni buzeni je az 1:3,
- celkovéa @innost je malé:

N=Nm1-Nc1Ne2 Pronm:=0,85n:=0,8nc=0,8 n=0,544

- dnes jsou Leonadovy skupiny nahrazeny podsiatimnéjSimi polovodéovymi fizenymi usmirtiovati napajejicimi

stejnosmirné motory nebo Hdati napéjejicimi asynchronni motory,

- lignerova skupina je Leonardovo soustroji dépiho setrvénik na tideli pohagciho motoru M1
- obk2 soustroji se pouzivala k pohonu velkychszat valcovacich stolic aidhich €Znich &Zi.
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Leonardova skupina

Pohon vice motory — jednoduchy elektricky kidel

- toto zapojeni dokaze zajistit synchronigmmos pohybuif pohonu
pracovniho stroje ddma od sebe vzdalenymi motoru, jejichidele nelze L1
mechanicky spojit, ale které musi mit stejnou rgshl L2

- uZziva se k pohonu n#glad jerabového mostu s velkym rosfm,
Zeleznéniho jgabu, stavidel jax, vrat zdymadel,

- pouZzivdme asynchronni krouZkové motory s rotpgjenymi na spolkay
skluzovy (tzv. vigny) rezistor. Jsou-li oba motory st&jpatizeny, jsou
jejich rotorové proudy Irl a Ir2 stejné,

- jestlize je jeden z motby nagiklad M2, zatiZzen &Sim momentem,
vzroste jeho skluz, a tim i rotorové g8pZ rotoru M2 jde do rotoru M1
vyrovnavaci proud 1V, a to #gobi z¢tSeni skluzu motoru M1 na
takovou hodnotu, az se oba momenty obou niotgrovnaji,

- pro slozi§jsi aplikace jsou hlavni motory na sphiém Kideli
s pomocnymi motory ayrovnavaci elektricky h¥idel zaji& uji ptimo
spojené rotory pomocnych krouzkovych mdtdrlavni krouzkové motory
maji vlastni spouste nebo regulatory oték.
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Jednoduchy elektricky hiidel



