Brzdéni motoria
Pohony s motory musi byasto zabrzeéhy, nag. u je‘abi pi spouséni biemene nebo u obrétich stroji pii rychlém
zastaveni. K brzshi se nabizfada moznostP¥i ztratovém brzéni je preneniovana kineticka energie v energii tepelnou,
pri rekupergnim brzé&ni je peméiovana kineticka energie v elektrickou energii.
Motory Ize principiel® brzdit:
a) mechanickou brzdou
b) protiproudem — z#mou sn&ru ot&eni
c) generatorovym rezimem - 8 jsou vySSi nez jmenovité (nadsynchronni u ikghikh motofi, u
stejnosnirnych motof se v kot¢ indukuje vySSi natii nez je napéjeci)
1) rekuperaci — zfpnou dodavkou proudu do &it
2) do odpoit —.u stejnosrrnych sériovych motdr
Zpasoby brzdni Ize dale rozdlit podle premeny kinetické energie motoru a pohonu na jiny droérgie:
a) ztratové — veSkera energie sinima teplo,
b) bezztrdtové —&sSina energie se dni na elektrickoug¢ést na teplo.

Brzdéni trojfazovych asynchronnich motori

Ozn&eni Popiginnosti Ztratové brzdni
Elektromagneticky | Pri vypnutém motoru jeréci Fitlakova brzda fitlacovana pérem.iPzapnuti ANO
odbrafovas motoru je brzda elektromagnetem odtaZzena od brzdkétoLée.

(pritlakova pérova | PouZiva se u obrébich stroji

brzda) a u zdvihacich mechanism

Brzdeni protiproudem Brzdny moment je Zisoben opénym sn&rem taivého pole statoru, docilenynm ANO
zameénou dvou fazi napajeni. Po zastaveni je nutno naatpojit, aby se nezal
rotor ot&et op&nym sngrem.

Lze pouZzit se u pohonu pasovych pil.

Nadsynchronni Motor je pohasn mechanicky s@zenym mechanismem &&dicim se vySSimi | NE

brzani ot&kami nez je tdivé pole statoru a pracuje jako asynchronni geaerat rekuperani
Lze pouZit u motdr s prepinatelnymi poly, naiklad jedhi.

Podsynchronni Motor s krouzkovou kotvou ma v obvodu kotvy zapgjerlké odpory, a je NE

brzdni zapojeny jako jednofazovy motor, vyvijii ptateni doprava otdvy moment rekuperani

doleva proti gvodnimu smiru ot&eni rotoru.
V klidovém stavu nevznika brzdny moment.

Brzdéni Statorove vinuti je fipojeno na nizké stejnosmmé nagti. Proud indukovany v | ANO
stejnosnirnym ot&ejicim se rotoru brzdi. Pouziva se u obcath strofi a pohonu navijak
proudem V klidovém stavu je brzdny moment nulovy.

Energie odebrand asynchronnim motoretheln (nezatizeného) ra#hu je vzhledem ke klesajicimu skluziepenéna
priblizné z jedné poloviny na teplo a z druhé poloviny naekickou energii rotoru.iPbrzdéni je teba odebrat arpnenit
energii rotoru (pipadré soustavy spojené s rotoreniiep Hidel motoru). B brzdéni treci brzdou, podsynchronnim
brzdsnim a @i brzdéni stejnosmrnym proudem tekoucim statorem je energie rotofamgiovana v teplo. ®
nadsynchronnim brZdi pracuje motor jako generator, takZze dochazikjenalym ztratam. Nadsynchronni b&pnd I1ze
dolre vyuzit u motak s gepojitelnymi pdly, kdyz pepolujeme z vysokych aték na nizké a kotva pakembiha toivé
(pomalootékové) pole statoru. Pokud se u motorueppjitelnymi poly s porkrem p@ta pola 2 : 1 pouZijeiteci brzda jen
prepojitelnych pdl. Fi brzdéni opa&nym proudem (statoru) jsou ztraty zviaseliké, neb@ skluz klesa ghem brzdni z
200% na 100%.

Je-li motor Bhem brzdni zatizen, musi bytrpbrzdéni prenénéna navic energie soustavy spojendideli motoru. | zde je
MOoZno pouzit ztratové nebo rekuparabrzdni.
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Momentova charakteristika asynchronniho stroje ve vSech provoznich stavech



Méne rozStené zfisoby brzdni trojfazovych asynchronnich motor
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