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Elektrické pohony

Elektrickym pohonem rozumimeizzeni pro elektromagnetickoutgarenu energiekteré slouzi k tomu, aby
predepsanym Zjgobem uvedlo pohédny pracovni mechanismus nebo zpracovanou latkppdadovaného
pohybového stavu
Pohon se skladéa ze dvdasti:

a) Casti pro pemenu a genos energie,detnt ménice elektrické energie a spojek;

b) ¢ésti protizeni, jiSéni a signalizaci (regulatory, sniteg grevodniky a fistrojova vystroj).

Zakladni pojmy z dynamiky elektrickych pohoni

Poharkny mechanismus pracovniho strd@ény stroj) klade pohybu odpor, k jehdakonani jeieba hnaci sila, ktera

je vyvijena elektrickym pohonermhnacim strojem.

Pohon méni elektrickou energii na mechanickou — pohytivp nebo gimocary.

Na hrideli motoru se hnaci sila projevuje jakeaci totéivy moment My, odpor hnaného stroje se projevuje jako

zatézny to¢ivy moment Mp.

Zatzny moment se skladéa ze dvou slozek :
1) aktivniho za®zného momentu M,

- pottebného k vykonani prace v hnaném stroji; M M Mp
2) pasivnich za&¢znych momenti Mp, h P Maq M2
- zpisobenych energetickymi ztratamigihim, odporem TN TN
vzduchu,...) pehenHH zatai HH setrvatnost
- pasobicich vzdy proti sému pohybu; !
Zagzny moment v okamziku klidu se nazykigovy moment M. Vtah momentd pahonu, hnanéha stroje a setvainost

Charakteristické vlastnosti pohybovych stav
1) rozbéh a urychlovani— hnaci stroj musi vyvinout@bytek momentu —tzwerychlovaci moment - M;;

Mp= Mp+ My
Zrychlovaci momentigkonava odpor hmotnostiirychlovani poh&mného zéizeni.
dw
M, =Je=1 ot [N.m; kg.nt, rad.§', s]

Moment setrvénostiJ
J=mR? [kg.n?; kg, m]
kde: R - polongr setrvé&nosti ot&ejiciho sedlesa — polor& kruznice v niZ je souigdina hmotnosin.
Pro praci W [J] paebnou pro fivedeni ¢lesa s hmotnosti m z klidu dového pohybu s Ghlovou rychlost plati:

1
W = > J&P  [J; kg.d, rad.§
Obdobr se vyjadi prace vynalozena na zrychle#iesa s hmotnosti m na ustalenou rychigatimocarého pohybu
1
W = > mv  [J; kg, m.§]

2) chod s ustélenou rychlost- hnaci moment je v rovnovéze setzdym momentem
M, =M, [N.m]
3) zpomalovani a zastavent k zastaveni dojde \adledku nedostatku hnaciho m
Zpomalovaci momeritl ,, je rozdilem hnaciho a 2zaného momentu
Dynamickym momentemse nazyvaji momenty zrychlovaci a zpomalovaci.

Rozeznavame tyto druhy zastaveni:
1) dobéh — stroj se zastavuje bez béhd

Mh =0
Mp= - Mg
2) zvolnéné zastaveni- postupi snizujeme energii dodavanou do motoru, hnaci mompestup méni swij
smysl
Mh = Mp + Mg,

3) zrychlené zastavent- stroj brzdime mechanicky nebo elektricky brzdmaomentenM,
Mp+ Mb + Mazz 0

Je-li stoj vybavenigvodovkou je nutné podle jejihdgvodu gepasitat momenty, pouze momenty na stejtiéldli I1ze
Kitat.
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Vztahy mezi vykonem a momentem

:W:E= Fv= F.r.X: M.w
t t r
symbol vellina jednotka
P vykon W
w prace J
F sila N
S draha m
t cas S
v rychlost m.8
r polorer ot&eni m
M moment N.m
W Uhlova rychlost rad

Moment t@ivého stroje fi stalych otékach:

_P_P P__%60 EIli = 9,55.E [N.m; W, ot.min']
n

w 2 5. N 2mn
60

Priklady na vypdet vykonu:

Priklady na vypdet momentu:
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