Simulator prostorového cidla

1)Vyuziti

Pohybova cidla slouzi k uUspornému ovladani osvétleni predevsim na chodbach,
schodistich a v dalSich prostorech. Zakladem cCidla je infrapasivni sensor, ktery reaguje na
teplo pohybujicich se osob. Po naruseni detekéniho pole se automaticky zapne pfipojené

zarizeni na nastavenou dobu.
2) Zadani

Zarizeni slouzi k simulaci ¢innosti pohybového cidla v zabezpecovacich systémech.
Celé zapojeni mlze pfi vyuce nahradit drahy pohybovy detektor pouZivany v systémech
s vyvazenou smyckou. Na rozdil od pohybového ¢idla simulator nereaguje na zmény teploty,
ale na rychlé zmény osvitu. Vystup zafizeni Ize konfigurovat pomoci propojky pro pfipojeni
na samostatnou smycku (koncovy prvek ve smycce) nebo pro sériové spojeni vice Cidel na
smy¢ce. Cidlo je umisté&no v plastové krabici a je vybaveno sabotdZnim kontaktem. Pomoci
zkratovacich propojek je moZno modifikovat cinnost cidla. Hodnoty soucastek jsou

stanoveny tak, aby odpovidaly zapojeni ¢idel Jablotron.

Vlastni snimac fotorezistor R5 spole¢né s kombinaci R1 a R2 tvofi napétovy déli¢. Tak
jsou zmény osvitu prevedeny na zmény napéti. Tyto zmény vyhodnocuje napétovy
komparator tvoreny operacnim zesilovacem IC1D. Vystup napétového délice je primo
pfipojen na vstupy IC1D, pficemz napéti na neinvertujici vstup je privedeno pres RC ¢len (R3,
C2) a je mirné posunuto. Rozdil napéti (citlivost) Ize nastavit trimrem R2. RC ¢len zajistuje, Ze
komparator nereaguje na pomalé zmény osvitu — pfi pomalé zméné se stiha nabijet
kondenzator C2, a tak se rozdil napéti mezi invertujicim a neinvertujicim vstupem neméni.
Na vystupu namérime malé napéti. Pfi rychlé zméné osvitu se rozdil napéti mezi vstupy

zméni a komparator preklopi a na vystupu se objevi kladné napéti.

Zvystupu IC1D postupuje signdl pres derivacni ¢lanky (R6, C3 A R7, C4) na
komparatory IC1C a IC1A. Vystup komparatoru IC1C ovlada diod D2, ktera indikuje Cinnost
Cidla. Vystup komparatoru IC1A vybiji pres tranzistor Q1 kondenzator C7 ¢asovaciho ¢lanku
R15, R16, C7. Napéti z kondenzatoru C7 vyhodnocuje komparator tvoreny IC1B, ktery pres

tranzistor Q2, spina relé K1. Rychlost nabijeni a tim i dobu rozpojeni relé K1 lze nastavit



pomoci R15. Vystupni kontakt relé K1 spolu s kombinaci rezistori R22 a R23 prepina

impedanci vystupu mezi 1,1 kQ a 2,2 k Q. Zkratovanim propojky JP1 3-4 se vyradi rezistor

R23. Vystup se pak méni mezi hodnotami impedance 1,1 kQ a 0 k Q. Poplachovy kontakt K2

rozpojuje smycku (,nekonecna” impedance) a lze jej vyradit zkratovanim JP1 1-2.

1. Po ocisténi desku zapdjejte. Dodrzujte maximalni vysku elektrolytickych

kondenzatord nad DPS (vicko je 12.5 mm nad rovinou desky).

Upravte vicko krabice — vyvrtejte otvory pro fotorezistor a svételné diody.

Do vitka proti sabotaznimu kontaktu vlepte kousek pénové pryze (samolepici
tésnéni) tak, aby pfi dotazeni vicka sabotdzni kontakt sepnul.

Nastavte trimr citlivosti na polovinu drahy.

Pfipojte napajeni a na vystup smycky pfipojte ohmmetr.

Prekontrolujte funkci zapojeni — zmérte zmény vystupni impedance v jednotlivych
rezimech.

Nastavte dobu pfitahu relé na 0,5 s.

Zmérte odbér zafizeni v klidu a pfi vybaveni.

Ozivenou desku namontujte do krabice tak, aby nalitek podpiral stranu svorkovnic

a sabotdzniho kontaktu.

3) Potiebné nastroje, mérici technika a material
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Stolni vrtacka

Vrtacka na DPS

Vrtaky ¢ 0,8;01;01,2,063,2;04,2,065;08
Svérak prizmaticky
Svérka

Svérak zamecnicky 125
Pila na kov

Jehlovy pilnik plochy
Pajeci stanice 30 W
Stipaci klesté bo¢ni
Ploché klesté

Kabelovy nGz



Multimetr
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Rysovaci jehla

Meéfritko ocelové

Sroubovak plochy €. 1

Sroubovak k¥izovy ¢. 1

Napajeci zdroj 12 V DC, 500 0A

osciloskop) pro nastaveni doby odpadu relé

Elektricky ovlddané stopky (nebo c¢itaC s moZnosti méreni

Casu nebo digitalni

» Piajka SnPb60, plnéna tavidlem, 100 g
» Samolepivé tésnéni z pénové pryze (Ctverec 6x6 mm)
» Sada dle rozpisky materidlu
» Sada méficich a napajecich snar
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Vykres osazeni
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Vykres spoje
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Uprava desky spoje
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Osazeni R5, D2 a D3

Uprava vika listové krabice

1 41
A O
=
ﬂ\; 4.5
6X6 ‘
ol T QO
N
\/
0 _ | ™)
Al o Al
y ¥
e 29 =

Ctverec 6x6 oznacuje misto pro vlepeni p&nové pryze pro stlateni hmatniku

sabotazniho kontaktu.



