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SolidWorks

PNEUMATICKY MOTOR

u¢ebni pomucka

Ing. Hana Viacilova



DILY SESTAVY PNEUMATICKY MOTOR

Podle nize uvedenych piedloh vymodelujte dily pneumatického motoru.
Dily priibézn¢ ukladejte!

BLOK MOTORU
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ViKO MOTORU
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KLIKOVKA
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Do osazeni Cepu klikovky zkonstruujte zarazku, jako pojistku proti kolizi ojnice.



REDUKCE HADICKY
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SROUBY

Srouby, potiebné pro montaZ ,,Pneumatického motoru®, importujte do sestavy pomoci Toolboxu.
Srouby upravte podle vasi potieby a ulozte!



SESTAVA PNEUMATICKEHO MOTORU A ANIMACE POHYBU Q@

Pneumaticky motor mate pii modelovani k dispozici, protoze existuje na Skole jako realna ucebni
pomtcka.

Vytvoite pohybovou studii sestavy motoru tak, jak pracuji dily v praxi. K animaci pohybu pouZijte
prikaz Rota¢ni motor. Nastavte rezim prehravani Smycka.
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Typu moktoru

|Ej Rotacni mokar
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