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DILY SESTAVY SVERAK

Podle nize uvedenych predloh vymodelujte dily svéraku.
Dily pribézné ukladejte!
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SESTAVA SVERAKU A ANIMACE POHYBU N7

Pti sestavovani sestavy sveéraku neopomeiite vlozit vazbu Sroub (strojni vazby) mezi dil Sroub a
zavitovou diru pohyblivé Celisti.
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Vytvoite pohybovou studii dokonCené sestavy svéraku tak, jak pracuji dily v praxi. K animaci
pohybu pouzijte piikaz Rotaéni motor. Nastavte rezim piehravani: Hrat tam a zpét.
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